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“Material suplementar para ”Investigando a Dindmica do Rotor Du-
plo Pulsado: um laboratério dinamico para sistemas caéticos discre-

tos com espaco de fase 4D”

Apéndice: Algoritmos

Algoritmo 1: Diagrama de bifurcagao

Defina: incremento do parametro varidvel;
valor final do parametro varidvel; nimero
maximo de iteragoes; numero de iteracoes
transiente; nimero de condigoes iniciais;

Inicialize: parametro varidvel; parametros
fixos;

while parametro varidvel menor que valor

valor final do parametro varidvel do
for contador de condigoes iniciais de 1 a

numero de condi¢des iniciais do
Inicialize: vetor de estado;

for contador de iteracoes de 1 a

numero mdzrimo de iteragoes do
Itere o mapa;

if contador de iteracoes maior que
numero de iteragoes transiente
then

Escreva: parametro, vetor de
estado;

end

end

end

Incremente o parametro variavel;

end

Algoritmo 2: Maximo expoente de Lya-
punov

Inicialize: parametros do sistema; condigao
inicial;

Defina: ntmero de iteracgoes transiente; dy;
Nmax;

for contador de iteracdes de 1 a nimero de
iteragoes transiente do
| Itere o mapa;

end

Inicialize: n = 0; 22; mfl;

while nao convergiu do

n=n+1;

if n = n,q, then
| Interrompa;

end

Itere o mapa (entrada z2_; saida x2);

Itere o mapa (entrada 2z _,; saida 2?);

Avalie dy;

if n =1 then

soma = In (dy /dp);

A = soma;

else

Aold = A;

soma = soma + In (d /dp);

A = soma/n;

Avalie abs(A — A\pia);

end

Ajuste 2% ;
end
Retorna A;






